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Ky kurs ofron njé studim té avancuar té teknologjive té robotikés dhe automatizimit té aplikuara
2 | né ambientet moderne té prodhimit. Ai pérfshin dizajnin, programimin dhe integrimin e
S | sistemeve robotike dhe makinerive té automatizuara pér té pérmirésuar efikasitetin, cilésiné
E dhe fleksibilitetin e prodhimit. Temat pérfshijné kinematikén dhe dinamikén e robotéve,
£ | teknologjité e sensoréve dhe aktuatoréve, kontrollorét logjiké té programueshém (PLC),
£ | protokollet e komunikimit industrial dhe sistemet inteligjente té kontrollit. Studentét do té
@ pérfshihen né ushtrime praktike, simulime dhe mésim té bazuar né projekte pér té zhvilluar
2 | aftési né dizajnimin dhe zbatimin e zgjidhjeve té automatizuara né prodhim. Gjithashtu
theksohen edhe aspektet etike dhe standardet e sigurisé né prodhimin e automatizuar.
Qéllimi i kétij kursi éshté té pajisé studentét me njohuri té avancuara dhe aftési praktike né
.— | dizajnimin, programimin dhe integrimin e sistemeve robotike dhe té automatizuara né
E ambientet e prodhimit. Studentét do té zhvillojné aftésiné pér té aplikuar teknologjité e
g robotikés dhe automatizimit me géllim té optimizimit té proceseve prodhuese, pérmirésimit té
efikasitetit operativ, sigurimit té kontrollit té cilésisé dhe adresimit té ¢céshtjeve té sigurisé dhe
etikés né industriné moderne té prodhimit.
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Objektivat e lendés

* T¢€ kuptojné dhe t€ shpjegojné konceptet themelore dhe komponentét kryesoré té sistemeve
té robotikés dhe automatizimit té pérdorura né prodhim.

* T¢€ analizojné dhe té projektojné procese t€ automatizuara té prodhimit duke pérfshiré
sisteme robotike dhe kontrollues logjiké té programueshém (PLC).

* T€ zhvillojné aftési programimi pér roboté industrialé dhe pajisje t&€ automatizuara pér té
realizuar detyra komplekse prodhimi.

* T€ vlerésojné sensorét, aktuatorét dhe sistemet e kontrollit gé jané thelbésore pér
automatizimin robotik né linjat e prodhimit.

* T¢ zbatojné teknika t€ avancuara pér integrimin e robotikés me proceset e prodhimit pér té
pérmirésuar produktivitetin dhe cilésiné.

» T¢ identifikojné dhe t€ zgjidhin sfida praktike qé lidhen me besueshméring, mirémbajtjen
dhe siguriné e sistemeve té automatizuara né ambientet e prodhimit.

* T¢€ vlerésojné ndikimet etike, mjedisore dhe ekonomike té teknologjive té robotikés dhe
automatizimit né aplikime industriale.

* T€ bashk&punojné né ményré efektive né ekipe multidisiplinare pér té dizajnuar dhe
implementuar zgjidhje robotike dhe automatike pér probleme reale né prodhim.

Rezultatet e pritshme té nxénies

Njohuri
e KL1: Té shpjegojé parimet thelbésore té robotikés dhe automatizimit dhe aplikimet e
tyre né sistemet e prodhimit.

o K2: Té pérshkruajé strukturén dhe funksionimin e robotéve industrialé, sensoréve,
aktuatoréve, PLC-ve dhe sistemeve CNC.

e Ka3: Té kuptojé tendencat moderne né sistemet inteligjente té prodhimit, pérfshiré
integrimin e 10T-sé dhe teknologjité e Industrisé 4.0.

Aftési

e Sl: Té analizojé dhe projektojé zgjidhje té automatizuara té prodhimit duke pérdorur
sisteme robotike dhe kontrollues té programueshém.

e S2: Té programojé detyra bazike pér PLC, makina CNC dhe krahé robotiké.

e S3: Té vlerésojé performancén e sistemeve dhe té identifikojé defekte pérmes mjeteve
diagnostikuese dhe té dhénave nga sensorét.

e S4: T& integrojé sensoré, aktuatoré dhe sisteme kontrolli pér ndértimin e nén-
sistemeve funksionale té automatizimit.

Kompetencé

e C1: Té dizajnojé dhe implementojé sisteme té vogla té robotikés dhe automatizimit
pér zgjidhjen e problemeve reale né prodhim.

e (C2: Té zbatojé standardet e sigurisé dhe té marré parasysh aspektet etike gjaté
pérdorimit té sistemeve té automatizuara t& prodhimit.

e (C3: Té punojé né ményré efektive né ekipe ndérdisiplinore dhe té komunikojé qarté
konceptet teknike si me shkrim, ashtu edhe né formé gojore.

e C4: Té demonstrojé mésim té pavarur dhe té menduar kritik pér té géndruar né hap
me zhvillimet teknologjike né fushén e automatizimit dhe robotikés.




Javét

Tema

Programi

Java - |

Hyrje né Robotiké dhe Automatizim Industrial
e Pérkufizimet: robotika vs automatizimi
e Zhvillimi historik dhe tendencat né robotikén industriale
e Pérfitimet dhe kufizimet kryesore té automatizimit né prodhim

Java - 11

Llojet dhe Aplikimet e Robotéve Industrialé

e Roboté karteziané, SCARA, artikuluar, delta dhe roboté bashképunues
(cobot)

e Aplikimet: saldim, pikturim, montim, trajtim materiali
e Kiritere pérzgjedhjeje pér robotét industrialé

Java - 111

Kinematika dhe Dinamika e Robotéve
e Shkallét e lirisé (DOF) dhe llojet e kyceve
e Kinematika pérpara dhe inverse
e Planifikimi bazik i 1évizjes né sistemet robotike

Java - IV

Sensorét dhe Sistemet e Vézhgimit né Robotiké
e Sensoré aférsie, forcé/moment, vizioni dhe taktilé
e Sistemet e vizionit makinerik dhe njohja e objekteve
e Bashkimi i sensoréve né kontrollin robotik

Java -V

Programimi i Robotéve dhe Sistemet e Kontrollit
e Gjuhét e programimit té robotéve (p.sh., RAPID, KRL)
e Programimi offline dhe simulimi
e Sistemet e kontrollit me rrymé té hapur dhe té€ mbyllur

Java - VI

Hardware Automatizimi dhe Komunikimi
e PLC-té dhe roli i tyre né robotiké
e Interfacing 1/0 dhe kondicionimi i sinjaleve
e Protokollet industriale t&¢ komunikimit (EtherCAT, OPC UA, Profinet)

Java - VII

Provimi i ndérmjetém (Kolokfiumi I) — Rishikim dhe testim pér njésité I-VI.

Java - VIII

SCADA dhe HMI né Automatizimin Robotik
e Kontrolli mbikéqyrés i gelizave robotike
e Mbledhja e té dhénave nga robotét
e Ndérfaget Njeri-Makiné (HMI) né robotiké




Java - IX

Robotét Bashképunues (Cobots) dhe Sistemet e Sigurisé
e Standardet 1ISO pér siguriné e robotéve
e Cobots né mjedise prodhimi fleksibél
e Interaksioni i sigurt njeri-robot

Java - X

Automated Guided Vehicles (AGVs) dhe Mobile Robots (AMRS)
e Navigimi, planifikimi i rrugés dhe shmangia e pengesave
e Sistemet e kontrollit té flotave
e Integrimi me gelizat robotike

Java - XI

Tema té Avancuara: Al dhe Mésimi Makinerik né Robotiké
e Mirémbajtja parashikuese me Al
e Sistemet adaptive té kontrollit
e Vizioni inteligjent dhe ndjekja e objekteve

Java - XII

Fillimi i Projektit Grupor — Dizajni i Njé Qelize Robotike
e Pércaktimi i problematikés dhe géllimeve
e Dizajni i sistemit dhe pérzgjedhja e komponentéve

Java - XIlI1

Zhvillimi dhe Testimi i Projektit
e Integrimi i sensoréve, aktuatoréve dhe kontrollit
e Simulimet dhe vlerésimi i sigurisé

Java - X1V

Prezantimi dhe Demonstrimi i Projekteve
e Vlerésimi i performanceés teknike
e Feedback dhe diskutime né klasé

Java - XV

Rishikim pér provimin final dhe testim pérfundimtar — Feedback pér projektet
dhe vlerésim i mésimit.
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Metodologjia e mésimdhénjés

Procesi mésimor zhvillohet duke kombinuar metoda tradicionale dhe moderne, me
géllim sigurimin e njé pérvetésimi té thellé té njohurive teorike dhe zhvillimin e aftésive
praktike té aplikueshme né industriné moderne prodhuese. Metodat kryesore té
pérdorura jané:

e Ligjérata té strukturuara (Lecturing): Pér prezantimin sistematik té koncepteve
bazé dhe té avancuara té sistemeve mekatronike, automatizimit dhe robotikés né
prodhim.

e Maésimdhénie e bazuar né probleme (Problem-Based Learning - PBL): Studentét
angazhohen né identifikimin dhe zgjidhjen e problemeve reale té prodhimit dhe
automatizimit, pérmes aplikimit té njohurive ndérdisiplinare (mekanike, elektronike,
softuerike).

e Kilasé e kthyer (Flipped Classroom): Materialet mésimore shpérndahen paraprakisht
né formé videosh, skemash dhe manualesh. Sesionet e kontaktit pérdoren pér
diskutime, testime, demonstrime praktike dhe zgjidhje problemesh.

e Mésimdhénie e bazuar né projekte (Project-Based Learning): Studentét punojné né
grupe pér té dizajnuar dhe implementuar njé sistem mekatronik funksional té aplikuar
né njé linjé prodhimi, duke kaluar népér fazat e analizés, dizajnit, ndértimit dhe
testimit.

e Metoda e studimit té rasteve (Case Study Method): Analizé dhe diskutim i rasteve
reale nga industria e prodhimit dhe automatizimit, me fokus né pérdorimin e PLC-ve,
robotikés, sensoréve dhe SCADA pér zgjidhjen e sfidave praktike.

e Demonstrime laboratorike: Aplikim praktik i teknologjive si programimi i PLC-ve,
interfacing me sensoré dhe aktuatoré, pérdorimi i HMI/SCADA, robotiké industriale
dhe sisteme CNC.

e Simulime kompjuterike: Pérdorimi i softueréve si:
o TIA Portal / LOGO Soft Comfort (programim PLC)
o MATLAB/Simulink (modelim dhe kontroll automatik)
o Factory I/O (simulim i linjave té prodhimit)
o Proteus / Multisim (simulim i garkut elektronik dhe sistemeve té kontrollit)

e Ligjérues nga industria: Ftesa té profesionistéve dhe inxhinieréve nga sektori
industrial pér té ndaré pérvoja, standarde dhe teknologji té pérdorura aktualisht né
prodhim té automatizuar.




Kontributi n€ ngarkesén e studentit (gj€ q€ duhet té korrespondoj me rezultatet e t€ nxénit té
studentit — 1 ECTS kredi = 25 oré
Aktiviteti Oré | Dité/javé | Gjithsej
Ligjérata 2 15 30
Ushtrime teorike 2 15 30
Puné praktike 3 3 9
Kontaktet me mésimdhénésin/konsultimet 1 15 15
Ushtrime né terren 1 2 2
Teste, kollokfiume, seminare 2 2 4
Detyra té shtépisé 3 2 6
Koha e studimit vetanak té studentit (né biblioteké ose né 4 3 12
shtépi)
Pérgatitja pérfundimtare pér provim 3 3 9
Koha e kaluar né vlerésim (teste, kuiz, provim final) 2 2 4
Projektet, prezantimet, etj 2 2 4
Totali 125
Assessment Methods and Criteria:
Aktiviteti Weight (%)
Test 20%
Raporti i projektit & Mbrojtja 30%
Presantimi i Seminaréve 10%
_ | | Provimi final 40%
E || Total 100%
&
%J *  (sipas statutit dhe rregulloreve pér studime té UIBM)
Nota pérfundimtare: Pikét (%) Nota
91 -100 10
81-90 9
71-80 8
61-70 7
51-60 6




Politikat akademike

Rregullat e Vijueshmeérisé, Etikés dhe Afateve (Robotika dhe Automatizimi né Prodhim)
Caktohen kriteret pér vijueshméri té rregullt dhe rregullat e sjelljes gjaté procesit mésimor. Studentét
pritet té marrin pjesé aktive né ligjérata, ushtrime laboratorike, programe simulimi dhe aktivitete
praktike gé lidhen me robotikén dhe automatizimin né prodhim.

Puna me Kompjuter

Té gjitha detyrat, programimet, simulimet, projektet dhe raportet duhet té pérgatiten me kompjuter
duke pérdorur softueré dhe mjete pérkatése pér robotiké dhe sisteme automatizimi (p.sh. PLC,
MATLAB/Simulink, Robot Studio ose softueré té ngjashém). Studentét jané té obliguar té
respektojné standardet teknike dhe profesionale né programim, modelim, analizé dhe dokumentim té
sistemeve. Kérkohet paragitje e qarté e diagrameve, algoritmeve té kontrollit dhe rezultateve té
simulimit.

Etika né Mésim

Té gjitha detyrat, projektet, programimet dhe raportet duhet té jené puné origjinale e studentit ose
grupit té caktuar. Kopjimi i kodeve, programeve, simulimeve apo materialeve nga burime té tjera pa
referencim té duhur nuk lejohet. Cdo shkelje e integritetit akademik do té vlerésohet negativisht.
Afatet

Afatet pér dorézimin e detyrave, projekteve dhe raporteve pércaktohen né fillim té semestrit ose
aktivitetit. Dorézimet me vonesé nuk pranohen pa arsye té justifikuar. Studentét jané pérgjegjés pér
pérmbushjen e té gjitha detyrimeve té Iéndés brenda afateve té caktuara.

Konsultimet

Studentét kané té drejté té kérkojné konsultime me mésimdhénésin lidhur me programimin e
robotéve, sistemet e automatizimit, PLC, simulimet dhe pérgatitjen e raporteve teknike sa heré qé
éshté e nevojshme.

e Rregullat e mirésjelljes dhe politikat akademike :

o pjesémarrje aktive e studentéve né ligjérata dhe ushtrime

o pjesémarrje né diskutim, komente dhe shprehje e liré e opinionit, mendimit dhe géndrimit akademik (me
argumente)

o e obligueshme puna e pavarur dhe shfrytézimi i burimeve shtesé té informacionit (web-faget e ndryshme
shkencore, revista shkencore, pérmbledhje punimesh té konferencave etj)

o respektimi i orarit té ligjératave dhe ushtrimeve, pa e cenuar liriné akademike (telefonat celularé pa z€)

o respektimi i fjalés, mendimeve dhe ideve té kolegéve,

o nuk lejohet ardhja me vonesé dhe dalja pa ndonjé arsye té géndrueshme nga ligjérata, ushtrime, testi apo
provimi,

o pérgatitja dhe mbajtja e ligjératave pérkatése, (obligim i mésimdhénésit).

o nése studenti mungon mé shumé se katér here pa arsye né ligjérata dhe ushtrime, nuk merr nénshkrimin
pér vijueshméri.

o studenti nuk mund t’i nénshtrohet provimit pa dokument zyrtar,

o nése student éshté i pakénaqur me notén e fituar, ka té drejté ankese me shkrim dekanit, brenda dy dite té
punés, pas shpalljes sé rezultateve, Statuti i UMIB-it

nése studenti nuk i pérfill rregullat né provim, pérdoré mjete gé nuk lejohen, vlerésohet me noté negative.

Plagjiatura ose kopjimi do té& ndéshkohen sipas rregulloreve té universitetit.

Mitrovicé; 30/08/2025 Prof. Ass. Dr.sc. Luan Mulaku




